SIEMENS

OpenAir™

Servopohony VZT klapek
GLB..1E

Elektronicky rota¢ni servopohon pro ovladani otevieno-zavieno, tfribodové nebo
spojité ovladani

@ Kroutici moment 10 Nm

@ Provozni napéti AC 24V ~/ DC 24...48 V = nebo AC 100...240 V ~

@ Mechanicky nastavitelny rozsah mezi 0...90°

@ Nainstalovany pfipojovaci kabel o standardni délce 0.9 m

@ Specifické typy s nastavitelnou vychozi polohou a pracovnim rozsahem pro fidici
signal

@ Ukazatel polohy: mechanicky a elektricky

@ Zpétnovazebni potenciometr

@ Samoadaptace Uhlu otageni a nastavitelné pomocné spinace pro dopliikové funkce
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Rotaéni servopohony jsou pouzivany v oblastech vétrani a klimatizace k ovladani a uzavira-
ni vzduchotechnickych klapek:

@ Pro klapky pfiblizné do 1.6 m2 (orientaéni tdaj, vzdy se fidte tovarnimi udaji klapky).
@ Vhodné pro pouziti s regulatorem, ktery disponuje spojitym signalem (DC 0/2...10 V),
dvoubodovym nebo tfibodovym Fizenim.

@ Pro tiibodové fizeni rotacnich servopohont doporuéujeme minimalni délku pulsti 500 ms,
aby bylo zajisténo plynulé a pfesné ovladani.

AC24V ~/

GLB. DC24..48V — 141.1E/ 142.1E | 146.1E 161.1E/ 163.1E/ 164.1E / 166.1E
AC 100...240 V ~ 341.1E / 346.1E 361.1E
Typ ovladani Otevieno-zavieno / tfibodové ovladani  Spojité ovladani (0/2...10 V)
Smér otaceni Ve sméru nebo proti sméru hodinovych rugi¢ek v zavislosti ...
... natypu fizeni ... na nastaveni DIL pfepinacu pro smér
... na nastaveni spinage pro smér otaceni.
otaceni. cw ccw
cw < ccw . s
_GE z
®5 @5 iif
Ve stavu bez napéti zustava pohon ... na fidicim signalu.
v dané poloze. Pohon zustava v dosazené poloze:
... pokud je fidici signal udrzovan na
konstantni hodnoté
... v pfipadé ztraty provozniho napéti.
Ukazatel polohy: Zobrazeni Uhlu natoceni je prostfednictvim ukazatele polohy.
Mechanicky
Ukazatel polohy: Zpétnovazebni potenciometr Ize pfipojit = Vystupni signal U=DC 0...10 V je
Elektricky k zobrazovaci polohy s externim proporcionalné generovan k Uhlu natoceni.
zdrojem napéti. U je zavislé na sméru otaceni podle
nastaveni DIL pfepinacl.
Pomocny spina¢ Polohy sepnuti pomocnych spinacl A a B Ize nastavit nezavisle v rozmezi 0° to 90°
s krokem 5°.
Samoadaptace rozsahu P¥i aktivované adaptaci servopohon
Uhlu otaéeni automaticky vymezi kone¢né mechanické
polohy rozsahu Uhlu otaeni, uréi vychozi
bod a pracovni rozsah (Uo, AU) pro
kalkulaci pracovniho rozpéti.
Ruéni nastaveni Poloha servopohonu mlze byt ruéné nastavena stisknutim tlacitka.
Omezeni Uhlu otaceni Uhel otadeni adaptéru htidele Ize mechanicky omezit s pomoci $roubu.
Kryt
Kryt je vyroben z tvrzeného plastu s pfimési sklenénych viaken (bez obsahu brému a chlo-
ru).
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Motor servopohonu / prevody

@ Bezkomutatorovy robustni stejnosmérny motor zajistuje spolehlivy provoz bez ohledu na
zatizeni. Servopohon VZT klapky nepotfebuje vypina¢e koncovych poloh, je testovan na

pretizeni a zlistava na misté pro dosazeni koncovych dorazd.

@ Pievody jsou bezldrzbové a velmi tiché.

Prehled typt

Typ Skladové Rizeni Provozni napéti Ridici signal Y Ukazatel Zpétnovazeb. Adaptace  Pomocné Prepinac
cislo polohy U = potenciometr rozsahu spinaée sméru
DC0...10V = 5kQ uhlu otaceni otaceni
GLB141.1E  S55499-D192 -
. AC24V ~/ -
GLB142.1E  S55499-D193  Otevieno- DC 24. 48V — ano
GLB146.1E S55499-D194 ~2V'eM0 - - - 2 ano
nebo
GLB341.1E S55499-D195 tfibodové - -
AC 100...240 V ~
GLB346.1E  S55499-D196 2
GLB161.1E  S55499-D270 DC 0/2..10V = ano ano
GLB163.1E  S55499-D271 AC 24V ~/ DCO0..35V = ano ano
GLB164.1E  S55499-D272 | Spojité DC24..48V~ | DCO0..35V= ano - ano ) ano
GLB166.1E  S55499-D273 DC 0/2..10V = ano ano
GLB361.1E  S55499-D197 AC 100...240V ~ | DC 0/2..10V = ano ano -
Kroutici moment 10 Nm (plati pro v8echny servopohony GLB..1E)
Prislusenstvi
Viz. katalogovy list N4698
Dokumentace k produktiim
Typ Nazev Dokument ID
Katalogovy list Servopohony VZT klapek A6V10636202
Zakladni dokumentace Rotaéni servopohony pro VZT klapky bez zpétné A6V10636196
pruziny GL..E
Montézni navod GDB..1E, GLB..1E ABV10636143

Souvisejici dokumenty jako smérnice tykajici se Zivotniho prostfedi, smérnice CE a dalsi Ize

stahnout z adresy:
http://siemens.com/bt/download

Poznamky

Bezpecnost

A Vystraha

Mistni bezpecnostni predpisy

majetku.

@ Dodrzujte mistni opatfeni a pfisludné bezpeénostni pfedpisy.
@ Kontaktujte pouze vyskolené techniky pro montaz, uvedeni do provozu a servis.

Necinnost k mistnim bezpeénostnim predpisiim mize vést k poranéni osob a poskozeni
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Technika

Potenciometr a pomocné spinace
Potenciometr a pomocné spinace nelze doplnit dodate¢né.

Montaz
A Vystraha

Bez interni ochrany pfivodniho napajeni k externim spotfebitelim

hrozi nebezpec¢i pozaru a zranéni kvuli zkratu

@ Piizplsobte mistni pfedpisy jmenovité hodnoté instalovanych pojistek.
Udrzba

Servopohony GLB..1E jsou bezudrzbové.
Likvidace

Zafizeni je povazované jako elektronické zafizeni podle evropské smérnice
2012/19/EU a nesmi byt zlikvidovano jako bézny odpad.

@ Odstrarite zafizeni pfes kandly uré¢ené pro tyto ucely.
@ Vyhovte mistnim aktualnim a platnym pfedpisim a nafizenim.

Technicka data

Napajeni (GLB1..1E)

Provozni napéti (SELV/PELV) / KmitoCet AC 24V ~+20 % (19.2...28.8 V ~) / 50/60 Hz
DC 24...48V = 20 % (19.2...57.6 V =) "
PFikon provoz GLB14..1E, 22VA/13W
GLB16..1E 25VA/15W
PFikon klidova poloha GLB14..1E, 0.5W
GLB16..1E 0.7W

Napajeni (GLB3..1E)

Provozni napéti / Kmitocet AC 100...240 V ~ +10 % (90...264 V ~) / 50/60 Hz
PFikon provoz GLB34..1E, 6 VA/2W
GLB36..1E 4VA/15W
Pfikon klidova poloha GLB34..1E, 0.9W
GLB36..1E 0.6 W
Udaje
Kroutici moment 10 Nm
Maximalni kroutici moment (pfi blokaci) 16 Nm
Minimalni kroutici moment 10 Nm
Jmenovity uhel otaceni (s ukazatelem polohy) 90°
Maximalni uhel otaceni (mechanické omezeni) 95° +2°
Doba prebéhu pro uhel otaceni 90° 150 s
Hladina hluku servopohonu 28 dB(A)

" C-UL: Pfipustné pouze do DC 30 V =
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Vstupy

Ridici signal pro GLB14..1E
Provozni napéti AC/DC 24 V
AC24V ~/DC 24...48V =

Ridici signal pro GLB34..1E
Provozni napéti
AC 100...240 V ~

Ridici signal pro GLB16..1.E
Vstupni napéti
Spotieba proudu
Vstupni odpor

(kabely 1-6/G-Y1)
(kabely 1-7/G-Y2)

(kabely 4-6/N-Y1)
(kabely 4-7/N-Y2)

(kabely 8-2/Y-G0)

Max. pfipustné vstupni napéti
Chranéno proti chybnému zapojeni

Hystereze pro plvodni charakteristiku

pro pfizpusobenou charakteristiku

Charakteristika omezeni Ghlu otaéeni (GLB163.1E,
GLB164.1E)

PFizpusobeno pro 2 potenciometry:  Vychozi bod Uo
Pracovni rozsah AU
Max. vstupni napéti

Chranéno proti chybnému zapojeni

Vystupy

Ukazatel polohy
Vystupni signal (GLB16..1E)
Vystupni signal (GLB36..1E)
Vystupni napéti U
Max. vystupni proud

(kabely 9-2/U-GO)
(kabely 9-2/U-G-)

Chranéno proti chybnému zapojeni

Pomocné napajeni (G- / G+)
GLB36..
Zpétnovazebni potenciometr (pro GLB142.1E)
Zména odporu (kabely P1-P2)
Zatéz
Max. proud posuvného kontaktu
Povolené napéti na potenciometru (SELV/PELV)
I1zola¢ni odpor mezi potenciometrem a krytem

Pomocné spinace (GLB146.1E, GLB166.1E, GLB346.1E)

Spinaci napéti
PFipustné zatiZeni kontaktt

Elektricka pevnost poruchového spinace proti obalu
Rozsah spinani pro pomocné spinace / kroky nastaveni

Tovarni nastaveni spinaci: Spina¢ A
Spina¢ B
Pripojovaci kabely

Délka kabelu

Prarez pfipojeného kabelu

Dovolena délka

Stupen kryti

Izolagni tfida

AC 24V ~/DC 24...48 V =, zpétnovazebni
potenciometr

AC 100...240 V ~, pomocné spinace

Kryti

ve sméru hodinovych rucicek
proti sméru hodinovych ruci¢ek

ve sméru hodinovych rucicek
proti sméru hodinovych ruci¢ek

DC0/2...10V =
0.1 mA
>100 kQ

DC 35V = omezenona DC 10V =
max. AC 24V ~/DC 24...48V =

60 mV
0.6 % of AU

DCO..5V =

DC2..30V =

DC35V =

max. AC24V ~/DC 24...48V =

DCO..10V =
DC +1 mA

max. AC 24V ~/DC 24...48V =

DC 24 V = #20 %, max. 10 mA

0...5000 ©

<0.25 W
<10 mA
AC24V ~/DC24..48V =

AC 500V ~

AC24..250V~/DC12..30V =

6 A odporové, 2 A indukéni, min. 10 mA @ AC

4 A odporové, 2 A indukéni, min. 10mA @ DC 30V =
0.8 A odp., 0.5 A indukéni, min. 10 mA @ DC 60 V =
AC 4 kV

5°...90°/ 5°

5°

85°

09m
0.75 mm?
300 m

Podle EN 60730
1}
1l

IP 54 podle EN 60529
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Okolni podminky

Provoz

Klimatické podminky
Umisténi
Teplota
Vlhkost (bez oroseni)

Transport
Klimatické podminky
Teplota
Vlhkost (bez oroseni)

Skladovani
Klimatické podminky

Teplota
Vlhkost (bez oroseni)

Mechanické podminky

Normy a smérnice
Standard produktu

Elektromagneticka snasenlivost
(aplikace)

Shoda EU (CE)
Shoda RCM
Shoda EAC

uL

Ekologie

IEC 60721-3-3

Trida 3K5

interiér, ochranény pred klimatickymi podminkami
-32...+55°C

<95 % r.v.

IEC 60721-3-2
Trida 2K3
-32...+470 °C
<95 % r.v.

IEC 60721-3-1
Trida 1K3
-32...+50 °C
<95 % r.v.

Tida 2M2

EN 60730
Part 2-14 / Specialni pozadavky pro elektrické
pohony

Interiér, ochranény pred klimatickymi podminkami

A5W00000176 2
A5W00000177 2
Evroasijska shoda

UL podle UL 60730 http://ul.com/database
cUL podle CSA-C22.2 No. 24-93

Ekologicka deklarace A5W00026066 2 obsahuje data ekologicky kompatibilniho produktu a ohodnoceni (shoda
RoHS, sloZeni material(, baleni, benefit pro ekologii, opatieni).

Rozméry
Pohon Wx HxD

Hridel klapky
kruhova
kruhova
Stvercova
Min. délka hiidele
Tvrdost, odolnost hridele

Hmotnost

Bez obalu

2 Dokumentaci Ize stahnout z http://siemens.com/bt/download.

viz. ,Rozméry“, p. 9

8...16 mm

8...10 mm (s centrovacim dilem)
6...12.8 mm

20 mm

<300 HV

Max. 0.49 kg, bez spinacl
Max. 0.63 kg, se spinaci

Siemens
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Schéma zapojeni

Vnitini schéma

GLB14..1E (otevieno-zavieno, tfibodovy)

AC24V~/DC24..48V =

| AC24..250V~/6(2)A

|
- | SELV/PELV | DC12..30V=/2A
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GLB16..1E (spojity Y= DC 0/2...10 V =)

AC24V~/DC24..48V =

GLB34..1E (otevieno-zavieno, tfibodovy)

AC 100...240 V ~
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GLB16..1E (spojity, Y=DC 0...35 V =)

AC24V~/DC24..48V =

GLB361.1E (spojité Fizeni)

AC 100...240 V ~

SELV/PELV
@ AC 24V~ |AC 24..250 V~/6 (2) A @ AC 24V~ | AC 24..250 V~/6 (2) A @ DC 24V~ DCO0R2.10V~
DC 24..48 V= DC0/2.10V = |DC 12..30 V= /2A DC 24..48 V~ DCO.35V~ | DC 12.30 V= /2A AC100.240V~|| A v
v | v v v | v v 13 11 |1 |8
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L DC0/2..10V= L1 obcoz.tov= DC 0210V =
Schéma zapojeni
GLB1.. 1E (AC24V ~/DC 24...48 V =)
Otevieno-zavieno, Otevieno-zavieno, dvoudratové Tribodové fizeni Spojité fizeni
jednodratové ovladani ovladani
SPST SPDT
AC 24V~ AC 24V~ AC 24V~ AC 24V~
DC 24..48V - DC 24..48V - DC 24..48V - DC 24..48V -
G G G v o
L1
Y1 Y2 Y1 Y2 Y1 Y2 G y u
L — L o - . s
g g - g GO g
¢ o of o
8 8 8 l 8
n n n n
AC 24V~ AC 24V~ AC 24V~
DC 24..48V - DC 24..48V ~ DC 24..48V ~
Y1 Y2 Yiov2 Y1 Y2
G g G 5 G §
| g | | g
1 n L
7110
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GLB3.. 1E (AC 100...240 V ~)

Otevieno-zavieno,

Otevieno-zavieno, dvoudratové Tfibodové Fizeni

Spojité fizeni

jednodratové ovladani ovladani
SPST SPDT
AC 100...240 V ~ AC 100...240 V ~ AC 100...240 V ~ AC 100...240 V ~
T — — P it
Y1 vz Y1 Y2 Y1 Y2 Lo 6y v
T g N g N g NG 3
g | | T
N N N N 1
Oznaceni kabeld
Pripojeni Kéd €. Barva Zkratka Vyznam
Pohony G 1 Cervena RD Napajeni AC 24V ~/DC 24...48V =
AC 24V ~ GO 2 cCerna BK Systémova nula
DC24...48V = Y1 6 fialova VT Ridici signal AC/DC 0 V, “ve sméru hodinovych
Y2 7  oranzova oG ru€icek” (GLB14..1E)
Ridici signal AC/DC 0V, “proti sméru hodinovych
Y 8  seda GY ru€icek” (GLB14..1E)
U 9 rdZova PK Ridici signal (GLB16..1E)
Ukazatel polohy (GLB16..1E)
Pohony L 3  hnéda BR Vedeni AC 100...240 V ~
AC 100...240V~ N 4 sv.modra BU Neutralni vodi¢
Y1 6 éerna BK Ridici signal AC 100...240 V ~, “ve sméru
hodinovych rugi¢ek” (GLB34..1E)
Y2 7  bila WH Ridici signal AC 100...240 V ~, “proti smé&ru
hodinovych rugi¢ek” (GLB34..1E)
G+ 1 Cervena RD Napajeni DC 24 V = (pomocné napajeni)
(GLB361.1E)
G- 2  gernd BK Systémova nula (pomocné napajeni) (GLB361.1E)
Y 8 Seda GY Ridici signal (GLB361.1E)
U 9 rlzova PK Ukazatel polohy (GLB361.1E)
Zpétnovazebni a P1  bilocervena WHRD | Potenciometr 0...100 % (P1-P2)
potenciometr b P2  bilomodra WH BU Potenciometr snimac¢
c P3  bilortzova WH PK Potenciometr 100...0 % (P3-P2)
Pomocny spina¢ Q11  S1  8edoCervena GY RD Spinac A vstup
Q12 S22  Sedomodra GY BU Spinac A vypinaci (klidovy) kontakt
Q14  S3 | Sedoruzova GY PK Spina¢ A spinaci (pracovni) kontakt
Q21  S4 c¢ernotervena | BKRD Spinac B vstup
Q22 S5 c¢ernomodra BKBU Spinac B vypinaci (klidovy) kontakt
Q24 S6 cernortizova BK PK Spina¢ B spinaci (pracovni) kontakt
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Rozméry

30.4

Dimensions in mm

Cisla revize

Typ

GLB141.1E
GLB142.1E
GLB146.1E
GLB161.1E
GLB163.1E

4634M01

120.2
42.8 ~
X -
N
/
is / ﬁ " )F
04.
i = =
5 B S 8
E <
| 33.2 87
137
— ©
— £
I — €
min.100
|
= clo min. 60
£y &
Platné od cisla rev. Typ
GLB164.1E
.B GLB166.1E
.B GLB361.1E
.B GLB341.1E
.B GLB346.1E

i

8 20
Teslt
M
8 |1
= Eg 8
T [-o
e
T
-
-
i
X
O 8-16mm
(] 128 mm
O 15mm

Platné od cisla rev.

W W o w
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