Datovy list

Modulacné fizené servopohony
AME 10, AME 20, AME 30
AME 13, AME 23, AME 33 - s bezpecnostni funkci majici certifikaci DIN EN 14597 (pruzina dol)

ENGINEERING
TOMORROW

Popis
AME 10 AME 13 AME 20, AME 30 AME 23, AME 33
Servopohony s bezpec¢nostni funkci (AME 13, AME ~ Technické udaje:
23 nebo AME 33) a servopohony bez bezpe¢nostni  + Provedeni 24V AC
funkce (AME 10, AME 20 nebo AME 30) se pouzivaji  « Sila:
hlavné s ventily VS, VM, VB, AVQM a VMV (pouze se - AME 10, 13 e 300N
AME 10). - AME 20, 23, 30, 33 ....... 450N
Bezpecnostni verze se aktivuje automaticky v « Rychlost:
pfipadé vypadku energie nebo kdyz je napajeci - AME 10,13
zdroj vypnut bezpec¢nostnim termostatem. - AME 20,23 .
Servopohony automaticky pfizpGsobuji zdvih - AME 30, 33
podle koncovych poloh ventilu, coz zkracuje . Maximalni teplota média
dobu potfebnou k uvedeni do provozu. = AME 10, 13 wocrrsrrrn 130°C
Servopohony maji nékteré specialni funkce AME 20, 23, 30, 33......150°C
« Moderni konstrukce zahrnuje ,zatézovy * Signdly koncove polohy
vypinac”, ktery zamezuje pretizeni Poznamka:
servopohonu a ventil{. Nedoporucuje se pouzivat servopohony AME spolu s ventily V52
. S|gna’| d|g|ta’|n|’ Zpétné Vazby indikace DN 15. Lin(?d‘micharakteris.tika,jlakdje u ventilt VS2 DN 15, se
koncové polohy ventilu je k dispozici na nedoporucuje pro produkci teplé vody.
terminalu 4 nebo 5.
+ Nizkd hmotnost a robustnost.
+ Moderni konstrukce zahrnuje diagnostické
kontrolky LED a zaznam provoznich dat
+ Bezpecnostni funkce certifikovana podle DIN
EN 14597
Objednavani Servopohony
Typ Napajeci napéti Kodové ¢.
AME 10 082G3005
AME 20 24V 082G3015
AME 30 082G3017

Servopohony s bezpecnostni funkci - EN 14597

Typ Napajeci napéti Kodové ¢.
AME 13 082G3006
AME 23 24V 082G3016
AME 33 082G3018
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Datovy list

AME 10/20/30/13/23/33

Danifi

Technické udaje

Typ AME10 | AME13 | AME20 | AME23 | AME30 | AME33
Napéjeci zdroj V AC 24;+10az-15%
Spotieba energie VA 4 | 9 | 4 | 9 | 9 | 14
Frekvence Hz 50/60
Bezpecnostni funkce - ano - ano - ano
Pocet aktivaci vratné pruziny - 30000 - 30000 - 30000
Doba spuiténi Zdvih 7 mm 8.5 - -
bezpecnostni funkce Zdvih 10 mm s . R . 8 . 8
o VDC 0-10 (2-10) R, = 24 kQ
Ridici vstup Y
mA 0-20 (4-20) Ri =500 Q

Vystupni signal X VDC 0-10 (2-10)
Uzaviraci sila N 300 450
Maximalni zdvih mm 7 10
Rychlost s/mm 14 15 3
Max. teplota média 130 150
Teplota okoli °C 0...55
Skladovaci a prepravni teplota -40...70
Vlhkost prostiedi 5-95% relativni vihkost, bez kondenzace
Trida ochrany 1] | 1 (230V); 111(24V)
Stupen kryti IP 54
Hmotnost kg 0.6 0.8 | 1.45 1.5 1.45 1.5

Smérnice o nizkém napéti (LVD) 2014/35/EU: EN 60730-1, EN 60730-2-14
c € - oznaceni ve shodé s normami Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 2014/30/EU: EN 61000-6-2,

EN 61000-6-3

Bezpecnostni funkce

Poznamka: Nepouzivejte bezpecnostni
aktivace pro dvoupolohovou regulaci
(ON/OFF).

Bezpecnostni funkce zcela otevie nebo uzavie
ventil v pfipadé vypadku napdjeni, podle
zvoleného bezpecnostniho nastaveni (SD).

Na bezpecnostni nastaveni ma vliv i vybér
ventilu. Jednotka zajistujici bezpec¢nostni funkci
je zvyroby osazena na zadni ¢asti pohonu.

Vybér akce pruziny zajisti
Typ ventilu Zavieniportu | Otevieniportu
A-AB A-AB

VS SDv -

VM (DN 15-50) sbn -

VB (DN 15-50) Sbv -

AVQM (DN 15-50) SDv -

VMV - SD

VS, VM, VB, AVQM VMV

1 ve shodé s DIN EN 14597

\

Y[\
Y

AME 13

AME 23, AME 33
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Datovy list AME 10/20/30/13/23/33
Instalace
Jm} g
D —
i E
N
(I 2\ / Xy =
AN >< /
AME 10 AME 20, AME 30
E Ay
- ]
% \ / LN /T
N NWXE
/
 \
/ \
AME 13 AME 23, AME 33

Mechanicka Elektricka instalace

Pohon Ize instalovat pouze tak, aby vieteno Diilezité: Dirazné se doporucuje, aby mechanickd

ventilu sméfovalo vodorovné nebo smérem instalace byla dokoncena pred elektrickou instalaci.

nahoru.

Pozndmka: K dispozici jsou dva kabelové vstupy

Servopohon je pfichycen k télu ventilu pomoci pro kabelovd hrdla M 16 X 1,5. Jeden vstup je

montazniho krouzku, ktery pfi montazi vybaveny gumovou prichodkou. Povsimneéte si, ze

nevyzaduje zadné nastroje. Krouzek se musi pro zachovdni stupné kryti IP skiiné je nutné pouzit

dotahovat pouze rukou. vhodnd kabelovd hrdla.
Likvidace Pred likvidaci se pohon musi rozmontovat na

jednotlivé ¢asti, které se likviduji samostatné
podle typu odpadu.

Uvedeni do provozu

Provedte instalaci mechanickych a elektrickych
soucasti a provedte potiebné kontroly a testy:

+ lzolujte fidici médium. (napf. samocinné
sefizeni u pary bez vhodného mechanického
odizolovani mize zpUsobit vznik nebezpeci).

+ Privedte napdjeni. Pamatujte, Ze servopohon
nyni provede postup samocinného sefizeni.

- Privedte pfislusny fidici signal a zkontrolujte,
zda je smér pohybu dfiku ventilu spravny pro
danou aplikaci.

« Zkontrolujte, zda servopohon ovlada
ventil v celém jeho zdvihu, a to pfivedenim
pfislusného fidiciho signélu. Tato ¢innost
nastavi délku zdvihu ventilu.

Jednotka je nyni pIné uvedena do provozu.

Uvedeni do provozu / testovani

Servopohon Ize prestavit do zcela oteviené nebo
uzaviené polohy (v zavislosti na typu ventilu) a to
pfipojenim SN ke svorkdm 1 nebo 3.
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Datovy list AME 10/20/30/13/23/33

Ru¢ni ovladani

ZAVRIT

Alt@

OTEVRIT

4@

AME 10 AME 20, AME 30

.._ ‘ @

OTEVRIT OTEVRIT

i T

AME 13 AME 23, AME 33

4| AI170686478826¢s-000802 © Danfoss | 2020.03



Datovy list

AME 10/20/30/13/23/33

Nastaveni DIP piepinace

E

*Plati pouze pro model AME 13 a AME 13 SU
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OmA (4mA)

Servopohon ma pod snimatelnym krytem
DIP pfepinace.
Pfepinac¢ ma nasledujici funkce:

DIP1: U/l - volba typu vstupniho signalu:

« Je-li v pozici OFF, vstupni signal Y je nastaven
na napéti (Y).
Je-li v pozici ON, vstupni signdl Y je nastaven
na proud (mA).

DIP2: 0/2 - volba rozsahu vstupniho signalu:

« Pokud je nastaven do polohy OFF, vstupni
signdl je v rozsahu od 2 do 10 V (napétovy
vstup) nebo od 4 do 20 mA (proudovy
vstup). Pfi nastaveni do polohy ON je rozsah
vstupniho signalu 0-10 V (vstupni napéti)
nebo 0-20 mA (vstupni proud).

DIP3: D/l - volba pfimého nebo
inverzniho chodu:
« Pokud je nastaven do polohy OFF,
pIni servopohon funkci pfimého chodu

(se zvysujicim se napétim se vieteno vysouva).

JestliZe je nastaven do polohy ON, pohon
pracuje jako inverzné ¢inny (se zvysujicim
se napétim se vieteno zasouva).

DIP4: —/Seq - volba normalniho nebo
sekven¢niho rezimu:

» Dva servopohony Ize nastavit tak,
aby pracovaly paralelné s jednim fidicim
signalem. Pokud je nastaveno SEKVENCNI,
servopohon reaguje na rozdéleny fidici
signdl (02) V... 5(6V)/5(6)V ... 10V).

Pozndmka: Tato kombinace pini funkci v kombinaci s

prepinacem DIP 5:0(2) Vaz 5(6 V) /5(6) Vaz 10V

DIP5:0-5V /5-10V - rozsah vstupniho
signalu v sekven¢nim rezimu:

« Tato funkce je dostupnd, pokud je DIP
4: --- / Sekvencni rezim je nastaven.
Servopohon Ize nastavit tak, aby odpovidal
rozsahu fidiciho signalu:
2az6V (DIP2:2Vaz10)
0az5V(DIP2:0Vaz10)
4az12mA (DIP 2:2V az 10)
0az 10 mA (DIP 2: 0 az 10)

NEBO

6az10V (DIP 2:2V az 10)
5az 10V (DIP 2:0V az 10)
12az20 mA (DIP 2:2V az 10)
10 az 20 mA (DIP 2: 0 az 10)

DIP6: Prop./tfibodovy - volba modula¢niho
nebo tfibodového rezimu:

Servopohon mize pracovat v modula¢nim
modu (nastaveni DIP 6 na OFF) nebo
v ,jednoduchém” tfibodovém médu
(nastaveni DIP 6 na ON).
Modulacni rezim; DIP 6 je nastaven
na OFF (tovarni nastaveni)
Po pfipojeni ke zdroji napéjeni spusti
servopohon
postup samocinného serizeni. Kontrolka
LED bude blikat, dokud nebude sefizeni
dokonéeno.

« Vieteno pohonu se pIné vysune nebo plné
zasune premosténim SN signalu na svorky 1
nebo 3 a zUstane v této poloze tak dlouho,
dokud je pfitomno napéti na svorkach.
Signal SP nesmi byt premostén na svorku
1 nebo 3, pokud je pifepinac DIP 6 nastaven
na OFF.
3bodovy rezim; DIP 6 je nastaven na ON
Pozorné se podivejte na elektricka
schémata zapojeni, jelikoz
elektroinstalace je odlisna pro regulatory
s triakovym vystupem (ECL) ve srovnani s
regulatory s reléovym vystupem.

+ Pripojte signédl SN (Nulovy vodi¢) a zdroj
napajeni (24 V AC) prostrednictvim regulatoru
na svorku 1 nebo 3.

« Zpétny signal X (zavisi na poloze prepinaci
DIP 2, 3,4 a5) je k dispozici, pokud je zdroj
napajeni pfipojeny k SP a SN.

DIP7: LOG/LIN - nepouziva se.
DIP8: 100 % K, ./Snizena K, - nepouziv se.

DIP9: Resetovani:

« Po pfepnuti tohoto prepinace zahdji
servopohon cyklus, béhem kterého
probéhne samocinné sefizeni.
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Danifi

Datovy list AME 10/20/30/13/23/33
Zapojeni DIP6=VYP Zapojeni pro modulacéni rezim
ST CoNTROLLER | SN ov Nulovy vodi¢
I | | siani
LLJ’J L SP 24V AC Napéjeni
I—— 0(2)-10V DC
B Ano Vstup
¢ vy ¥ 0(4)-20 mA
[sN[sPIvT1]3]x]
Pouze 24 VAC. L. \_‘ 1 @
e i
. A SN Vstup
D
x| ; 2, ] ]
P X 0(2)-10 vV DC Vystup
*Pouze pro pohony s bezpecnostni
funkci
Pred zménou musi servopohon . . . . . : P .
provést samocinné sefizeni DIP6 =ZAP Zapojeni pro kontrolér v tfibodovém plovoucim rezimu s reléovym vystupem
DIP 6 nastaven na ON. CONTROLLER
Vystupni signdl zdvisi na
nastaveniDIP 2,3 a5. \ SN ov Nulovy vodi¢
SP 24V AC Napéjeni
A 4
S |0 Ll
rr \—\ = 5
a —— SP Vstup
L/ 7J\ A
T : g
@—‘ T X 0(2)-10V DC Vystup
* Pouze pro pohony s bezpe¢nostni DIP6 =ZAP Zapojeni pro kontrolér v 3bodovém plovoucim rezimu s vystupem pres triak
funkci
[ EcLaio2evac |
| —1 10 | SNV AQ)
‘ jE— 0o ‘ SP(24V AC)
‘ s J—[
|| e Q7 ‘ SN ov Nulovy vodic¢
‘ R e ‘ SP Napajeni
‘ 7=Servopohon zasouvé vieteno ‘

6=Servopohon vysouvé vieteno

Vstup

X 0(2)-10V DC Vystup

*Pouze pro pohony s bezpecnostni
funkci
**R1, **R2=2,6 kQ (0,5 W)

AME
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Danifi

Datovy list AME 10/20/30/13/23/33
Funkce automatického nastaveni zdvihu Diagnosticka LED kontrolka
Kdyz je poprvé privedeno napéjeni, servopohon  Cervena diagnosticka LED kontrolka je umisténa
se automaticky nastavi na délku zdvihu ventilu. na desce plosnych spojd pod krytem. Poskytuje
Pozdéji Ize funkci automatického zdvihu signalizaci tfi provoznich stavi:
aktivovat pfepnutim polohy prepinace SW9. « Servopohon v poradku (trvale sviti),
+ Automaticky zdvih (blika jednou za sekundu),
Délka vedent Doporuceny prifez vodicl . Chyba (blika t¥ikrat za sekundu - vyhledejte
zapojen technickou pomoc).
0-50 m 0.75 mm?
>50m 1.5 mm?
Rozméry AME 10
W/ /e
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L = M g
5 £
T |
AME 13
W7////////1//4
121 83
g :
e £

AME 20, AME 30

min. 100

== .
.16
47.5
min. 160
8 |
AME 23, AME 33
i/
min. 100 ‘
7 7
47.5
min. 160
83
120
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ENGINEERING

TOMORROW
Datovy list AME 10/20/30/13/23/33
Kombinace servopohon -
ventil
iy |
— S
)
E —
AME 10, AME 13 + AME 10, AME 13 + AME 10 + AME 10, AME 13 +
VS2 (DN 20* - 25) VB2 (DN 15 - 25) VMV (DN 15 - 40) AVQM (viz datovy list AVQM)

VM2 (DN 15 -32)

MV.K001.2/011

AME 20/30, AME 23/33 + AME 20/30, AME 23/33 + AME 20/30, AME 23/33 +

V52 (DN 20*- 25) VB2 (DN 15 - 50) AVQM (viz datovy list AVQM)
VM2 (DN 15 - 50)

*Nedoporucuje se pouzivat servopohony AME spolu s ventily VS2 DN 15. Linedrni charakteristika, jakd je u
ventilt VS2 DN 15, se nedoporucuje pro produkci teplé vody.

Danfoss s.r.o.
Heating Segment - danfoss.cz « +420 228 887 666 « E-mail: zakaznickyservis@danfoss.com

Danfoss nepiejiméa odpovédnost za pfipadné chyby v katalozich, brozurach a dalsich tiskovych materidlech. Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez pfedchoziho upozornéni.
To se tyka také vyrobk jiz objednanych za predpokladu, Ze takové zmény nevyzaduji dodatecné tpravy jiz dohodnutych podminek. Vdechny ochranné znamky uvedené v tomto materialu jsou
majetkem prislusnych spolecnosti. Danfoss a viechny logotypy Danfoss jsou chranénymi obchodnimi znackami Danfoss A/S. Vsechna préava vyhrazena.
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